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El trabajo del subsistema "Conexién eléctrica - E" es alimentar los sistemas
EB 80, transmitir sefiales de control para las vélvulas solenoides, enviar y
recibir sefiales para los médulos de administracién de entrada / salida y los
diagnésticos de control.

También estan disponibles las versiones con conector multipolar o bus de
campo.

Vale la pena sefialar que la isla de las vélvulas de solenoide funciona por
igual con ambos sistemas. Esto significa que todas las vélvulas, bases y
elementos infermedios pueden funcionar con controles paralelos y en serie
(patentados).

La electrénica inteligente de todos los médulos de conexién eléctrica,
incluidos los multipolares, se puede utilizar para controlar funciones
inesperadas, incluyendo diagnésticos muy interesantes.

El sistema se puede suministrar con un rango de voltaje muy amplio, tanto
que la isla EB 80 se puede controlar a 12VDC o 24VDC (patentado). Se
admiten sobretensiones de hasta el 30% del valor nominal, es decir, se
permiten hasta 31.2 V.

El voltaje minimo para los pilotos de solenoide puede ser de 10.8 V, es decir,
de 12V - 10%.

I corpo della versione multipolare & in metallo in un pezzo unico, cosi come
la versione [O-Link 64 Out; versioni semplificate che non rinunciano alla
modularita e diagnostica della famiglia EB 80.

Las versiones con un bus de campo consisten en dos parfes: una parte
inferior, con un solo cuerpo metdlico separado del protocolo del bus; Una
parte superior con un cuerpo de tecnopolimero dedicado a cada protocolo
especifico de bus.
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA - E

DATOS TECNICOS
Rango de voltaje de alimentacién \ 12-10% 24 +30%
Voltaje de operacién minimo \% 10.8*
Voltaje de operacién méximo \ 31.2
Voltaje admisible maximo \% 32+
Controlador (para multipolar) PNP o NPN
Calificacién de solencide 100% ED
Potencia de suministro sin vélvulas controladas

Ritmo constante, con conexién multipolar %% 0.1 para “Conexién eléctrica — E” + 0.25 para cada “Base - B”

Ritmo constante, con conexién bus de campo w 4 para “Conexién eléctrica — E” + 0.25 para cada “Base - B”
Potencia de suministro del médulo de sefial Véase el capitulo “Médulo de sefial - S”
Suministro de potencia de operacién méxima 3.15 para cada piloto solenoide operado simulténeamente + entrada y salida

(datos il para para el dimensionamiento de la fuente de alimentacién)

Corriente méxima admisible

Con conexién multipolar A 6 continua, 9 instanténea

Con conexién bus de campo A 4 continua, 6 instanténea para suministro de vélvulas

4 continua, 6 instanténea para suministro de bus y sefial
Proteccién Salida del piloto solenoide protegida para sobrecarga y cortocircuito
Diagnésticos Sefial de LED en la vélvula, luz LED en conexién eléctrica
Con multipolar: sefial de fallo de activacién de salida
Con bus de campo: mensaije de software
Fallas sefialadas Piloto solenoide cortocircuitado; Piloto solenoide roto o restante
Suministro de potencia fuera de rango (baijo voltaje o sobre voltaje)
Sélo con bus de campo, diferente configuracién, en el encendido, comparado
con los almacenados; control de comunicacién entre médulos
Temperatura ambiental °C -10 a + 50
°F 140122
Versiones Conectores de tapones, bus de campos con varios protocolos, isla adicional
Conector 25-pin | Conecfor 44-pin | Bus de campo | [O-link 32 IN / 32 OUT |IO-link 64 OUT | Isla adicional

Ndmero méximo de pilotos solenoides controlables 21 38 128 32 64 128
Némero méximo de vélvulas solenoides controlables Como se ha mencionada arriba, dependiendo del nimero de pilotos solenoides y tipos de bases
Grado de proteccién IP65 (con conectores conectados o tapados si no se usan)
Peso g 180 | 180 | 350 | 350 180 | 32

*

en la pagina B2.24

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muestran en

*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC daiiard el sistema de forma irreparable.
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA - E

CAIDA DE TENSION DEL SISTEMA

La caida de voltaje depende de la corriente méxima de entrada consumida por el sistema y la longitud del cable para la conexién al sistema.

En un sistema alimentado a 24 VDC, con longitudes de cable de hasta 20 m, no es necesario tener en cuenta las caidas de voltaje.

En un sistema alimentado con 12 VDC, debe haber suficiente voltaje para garantizar el funcionamiento correcto. Es necesario tener en cuenta las
caidas de voltaje debidas al ndmero de vélvulas solenoides activas, el nimero de vélvulas controladas simulténeamente y la longitud del cable.

El voltaje real suministrado a los pilotos solenoides debe ser de al menos 10.8 V.

Se dan més detalles en el manual de instrucciones (consulte el sitio web de Metal Work).

A continuacién se muestra una sintesis del algoritmo de verificacién.

Corriente méxima: | méx [A] = n° de pilotos solencides controlados simulténeamente x 4 + n° de electrovélvulas activas x 0.5
VDC

Caida de voltaje: con un conector de 25 polos: AV = Imax [A] x Rs [0.067Q/m] x 2L [m]
Caida de voltaje: con un conector de 44 polos: AV = Imax [A] x Rs [0.067Q/m] x L [m]
Donde Rs es la resistencia del cable y L la longitud.

El voltaje en la entrada del cable, Vin debe ser de al menos 10.8 V + AV

Ejemplo:
La tensién de alimentacién de 12V, el cable de 5 m, el conector de 25 pines, 3 pilotos se activan mientras que ofros 10 ya estdn activos:

Imax=_3x4 + 10x0.5 =1.41 A
12

AV =(1.41 x 0.067 x 2x5) = 0.95 V

Esto significa que se requiere una fensién de alimentacién superior o igual a 10.8 +0.95=11.75 V.
Vin=12V>11.75--> OK

CLAVES DE CODIFICACION
02282 E 0 25
FAMILIA SUBSISTEMA SUMINISTRO TIPO
02282 EB80 E Conexién eléctrica 0 Completo 25 Conector de 25-pin

44 Conecfor de 44-pin
EN EtherNet/IP

EC EtherCAT

PN Profinet IO

CN CANopen

PB  Profibus-DP

PL  Ethernet POWERLINK
10 10-Link 32IN / 32 OUT
LK  10-Link 64 OUT

CC CC-Link IE Field Basic
AD Isla adicional

NOTAS
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El trabajo de la versién multipolar del subsistema de conexién eléctrica es
alimentar las islas de valvulas solenoides EB. El sistema acepta que se le
suministre un rango muy amplio de voltajes, hasta el punto de que solo la
isla EB 80 se puede controlar a 12VDC o 24VDC (patentado). Se admiten
sobretensiones de hasta el 30% del valor nominal, es decir, hasta 31.2 V.

El voltaje minimo para los pilotos solenoides puede ser de 10.8 V, es decir,

12V - 10%.
El cuerpo de la versién multipolar esté hecho de metal en una sola pieza.

DATOS TECNICOS
Rango de voltaje de alimentacién \% 12-10% 24 +30%
Voltaje de operacién minimo \% 10.8*
Voltaje de operacién méximo \% 31.2
Voltaje admisible méximo \% 32
Controlador Configurable PNP o NPN
Suministro de potencia sin vélvulas controladas w 0.1 para “Conexién eléctrica - E” + 0.25 para cada “Base - B”
Potencia del piloto del solenoide en el arranque (Speed up) w 3 para 15 ms
Potencia del piloto del solenoide después del arranque (holding) AW 0.3
Corriente admisible mdxima A 6 continuos, 9 instantdneos
Proteccién Sistema protegido contra sobrecarga
Salida del piloto solencide protegida para cortocircuito
Diagnésticos Sefial de FALLA luz roja y sefial de Salida en “Conexién eléctrica - E”
Sefial luminosa led en vélvula
Fallas sefialadas Piloto de solenoide cortocircuitado; Piloto solenoide roto o restante
Fuente de alimentacién fuera de rango (baja tensién o sobretensién)
Temperatura ambiental °C -10 a + 50
°F 140122
Conexién eléctrica Conector
25-pin conector 44-pin conector

Ndmero méximo de pilotos solenoides controlables ** 21 38
Némero méximo de vélvulas solenoides controlables Como se ha mencionada més arriba, depende del nimero de pilotos solenoides y tipo de base
Ndmero méximo de pilotos solenoides controlables simulténeamente

a 24VDC 21 | 38

a12VbC Depende de la caida de voltaje - véase la pdgina B2.24
Corriente méxima a 24VDC A 3 5
Corriente méxima a 12VDC A 6 9
Grado de proteccién IP65 (con conectores conectados o tapados si no se utilizan)
Peso g 180 ‘ 180

Se requiere un voltaje minimo de 10.8 V en los pilotos de solenoide. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los calculos que se muestran en la pagina B2.24
** Silas unidades estan formadas por bases que exceden el nimero méximo de pilotos solenoides controlables (montando una vélvula ficticia N o una derivacién Y en las posiciones de exceso),

la operacién solo es posible en las islas con una sefial positiva (PNP), a la inversa (con una sefial NPN), el sistema de diagnéstico genera un mensaie de error.

*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VCC dafiard el sistema de forma irreparable.

COMPONENTES

(@ CUERPO: metal pintado

® CONECTOR: fipo enchufe

® PLACA DE IDENTIFICACION: con el cédigo del producto

@ LED: sefial encendida o una alarma

(6 TORNILLOS DE FIJACION asegurando la barra DIN o el soporte:
acero galvanizado
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA MULTIPOLAR - E

DIAGRAMA DE CABLEADO
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* Conectar a +VDC si deben controlarse las vélvulas (Out) con una sefial POSITIVA
Conectar a OVDC si deben controlarse las vélvulas (Out) con una sefial NEGATIVA

DIMENSIONES - CODIGOS DE PEDIDO

DIMENSIONES DE UNA CONEXION ELECTRICA MULTIPOLAR

9% Cédigo Descripcion Peso[g]
23 2 02282E025  EB 80 conexién eléctrica de 25-pin 180
“ 02282E044  EB 80 conexién elécirica de 44-pin 180

12,2

® = Aguijeros para conector D-Sub

de 25-pin o 44-pin
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CONECTOR DE ENCHUFE PRE-CABLEADO IP65 DE 25-PIN

4

>

6000000000000
(2ccc00c00000

Codigo Descripcion

02269A0100  Conector de 90° P85 de 25-pin, UL cable | = 1m
02269A0250  Conector de 90° IP65 de 25-pin, UL cable [ =2.5m
02269A0500  Conector de 90° P85 de 25-pin, UL cable L=5m
02269A1000  Conector de 90° P85 de 25-pin, UL cable L =10 m
02269A2000  Conector de 90° IP65 de 25-pin, UL cable L =20 m

02269C0100 **  Conector de 90° IP65 de 25-pin, H-FLEX CL6 UL, cable de L=1m

Peso [g]
180
365
680
1220
2350
180

02269€0250 **  Conector de 90° IP65 de 25-pin, H-FLEX CL6 UL, cable de L =2.5m 365

02269€0500 **  Conector de 90° IP65 de 25-pin, H-FLEX CL6 UL, cable de L=5m

680

02269C1000 **  Conector de 90° IP65 de 25-pin, H-FLEX CL6 UL, cable de L=10m 1220

** Cable de colocacién mévil, clase 6 segin IEC 60228

CONECTOR DE ENCHUFE PRE-CABLEADO P65 DE 44-PIN

Codigo Descripcién

02269B0100  Conector de 90° IP65 de 44-pin, UL cable L=TmL=1m
0226980250  Conector de 90° IP65 de 44-pin, UL cable L= TmL=2.5m
02269B0500  Conector de 90° IP65 de 44-pin, UL cable L= 1mL=5m
02269B1000  Conector de 90° IP65 de 44-pin, UL cable L=TmL=10m
0226982000  Conector de 90° IP65 de 44-pin, UL cable L= Tm L=20m

02269D0100 **  Conector de 90° IP65 de 44-pin, H-FLEX CL6 UL, cable de L= 1m

Peso [g]
275
630
1180
2210
4340
275

02269D0250 **  Conector de 90° IP65 de 44-pin, H-FLEX CL6 UL, cable deL=2.5m 630

02269D0500 **  Conector de 90° IP65 de 44-pin, H-FLEX CL6 UL, cable de L= 5 m

1180

02269D1000 ** Conector de 90° IP65 de 44-pin, H-FLEX CL6 UL, cable deL=10m 2210

** Cable de colocacion mévil, clase 6 segin IEC 60228

Posicion del contacto Color del cable Funcion Posicion del contacto Color del cable ¢ Funcion
eléctrico correspondiente eléctrico orrespondiente
1 Blanco Out 1 1 Blanco Out 1
2 Marrén Out 2 2 Marrén Out 2
3 Verde Out 3 3 Verde Out 3
4 Amarillo Out 4 4 Amarillo Out 4
5 Gris Out 5 5 Gris Out 5
6 Rosa Out 6 6 Rosa Out 6
7 Azl Out 7 7 Azl Out 7
8 Rojo Out 8 8 Rojo Out 8
9 Negro Out 9 9 Negro Out 9
10 Violefa Out 10 10 Violeta Out 10
11 Gris + anillo rosa Out 11 11 Gris + anillo rosa Out 11
12 Rojo + anillo azul Out 12 12 Rojo + anillo azul Out 12
13 Blanco + anillo verde Out 13 13 Blanco + anillo verde Out 13
14 Marrén + anillo verde Out 14 14 Marrén + anillo verde Out 14
15 Blanco + anillo amarillo ~ Out 15 15 Blanco + anillo amarillo ~ Out 15
16 Amarillo + anillo marrén ~ Out 16 16 Amarillo + anillo marrén ~ Out 16
17 Blanco + anillo gris Out 17 17 Blanco + anillo gris Out 17
18 Gris + anillo marrén Out 18 18 Gris + anillo marrén Out 18
19 Blanco + anillo rosa Out 19 19 Blanco + anillo rosa Out 19
20 Rosa + anillo marrén Out 20 20 Rosa + anillo marrén Out 20
21 Blanco + anillo azul Out 21 21 Blanco + anillo azul Out 21
22 Marrén + anillo azul Reporte de falla 22 Marrén + anillo azul Out 22
23 Blanco + anillo rojo Config. PNP/NPN * 23 Blanco + anillo rojo Out 23
24 Marrén + Anillo rojo +VDC 24 Marrén + Anillo rojo Out 24
25 Blanco + anillo negro ovDC 25 Blanco + anillo negro Out 25
26 Marrén + anillo negro Out 26
27 Gris + anillo verde Out 27
* Conectar a +VDC si deben controlarse las vélvulas (Out) con una sefial POSITIVA 28 Amarillo + anillo gris Out 28
Conectar a OVDC si deben controlarse las vélvulas (Out) con una sefial NEGATIVA 29 Rosa + anillo verde Out 29
30 Amarillo + anillo rosa Out 30
31 Verde + anillo azul Out 31
32 Amarillo + anillo azul Out 32
33 Verde + anillo rojo Out 33
34 Amarillo + anillo rojo Out 34
35 Verde + anillo negro Out 35
36 Amarillo + anillo negro ~ Out 36
37 Gris + anillo azul Out 37
38 Rosa + anillo azul Out 38
39 Gris + anillo rojo Reporte de falla
40 Rosa + anillo rojo Config. PNP/NPN *
41 Gris + anillo negro +VDC
42 Rosa + anillo negro +VDC
43 Azul + anillo negro ovDC
44 Rojo + anillo negro 0vDC

* Conectar a +VDC si deben controlarse las vélvulas (Out) con una sefial POSITIVA

Conectar a OVDC si deben controlarse las vélvulas (Out) con una sefial NEGATIVA
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B2.28

PIEZAS DE REPUESTO

Codigo Descripcion
02282R1003 Inferfaz o sello de la conexién eléctrica EB 80

Suministro en packs de 10 unidades
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El trabajo de la conexién eléctrica con el bus de campo es alimentar los
sistemas EB 80, transmitir sefiales de control para las vélvulas solenoides,
enviar o recibir sefiales para médulos de administracién de entrada / salida
y diagnésticos de control.

El sistema se puede suministrar con un rango de voltaje muy amplio, tanto
que la isla EB 80 se puede controlar a 12VDC o 24VDC (patentado).
Sobretensiones de hasta el 30% del valor nominal, es decir, se admiten hasta
31.2V.

Los médulos se dividen en partes: una parte inferior, con un solo cuerpo de
aluminio separado del protocolo de bus; una parte superior con un cuerpo
de tecnopolimero dedicado a cada protocolo de bus especifico.

g
a =]
DATOS TECNICOS >
Rango de voltaje de alimentacién \% 12-10% 24 +30% ‘§
Voltaje de operacién minimo \% 10.8*
Voltaje de operacién méximo \% 31.2
Voltaje admisible méximo \% 32
Suministro de potencia sin vélvulas controladas w 4 para “Conexién eléctrica — E + 0.25 para cada “Base - B”
Potencia del piloto del solenoide en el arranque (Speed up) W 3 para 15 ms
Potencia del piloto del solenoide después del arranque (holding) w 0.3
Corriente admisible méxima A 4 continuos, 6 instanténeos para suministro de vélvula
4 continuos, 6 instanténeos para bus y suministro de sefial
Proteccién Salida del piloto solenoide protegida para cortocircuito y sobrecarga
Diagnésticos Sefial de LED en la vélvula, LED en la conexién eléctrica y mensaije de software respecto a:
piloto solenoide cortocircuitado; piloto solencide con fallo de bobina;
voltaje fuera de rango (subtensién y sobretensién); control de médulo de comunicacién;
al conmutar, configuracién distinta a la almacenada
Nomero méximo de pilotos solenoides controlables 128 (32 para [O-Link 32 IN / 32 OUT; 64 para [O-Link 64 OUT)
Némero méximo de pilotos solenoides controlables simulténeamente 38

para actuar un mayor nimero de pilotos solenoides al mismo tiempo,
afiadir “Médulos intermedios — M” con conexién eléctrica

EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

Némero méximo de sefiales ** 128 entradas digitales, 128 salidas digitales, 16 entradas analégicas, 16 salidas analégicas
(32 para IO-Link 32 IN / 32 OUT)

Ndmero méximo de nodos ** 40 bases para vélvulas + 16 entradas digitales + 16 salidas digitales + 4 entradas analégicas + 4 salidas analégicas
Temperatura ambiente °C -10 a + 50

°F 140122
Versiones EtherNet/IP, EtherCAT, CANopen, Profinet IO, Profibus-DP, Ethernet POWERLINK, IO-Link, CC-Link IE Field Basic
Grado de proteccién IP65 (con conectores conectados o tapados si no se utiliza)
Peso g 350 (180 para IO-Link 64 OUT)

* Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muestran en la pagina B2.24

* Para limites topolégicos (longitudes méximas, efc.), véanse las instrucciones
*** IMPORTANTE! Un voliaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable.

COMPONENTES

CUERPO DE LA PARTE SUPERIOR: tecnopolimero

CUERPO DE LA PARTE INFERIOR: aluminio pintado

PLACA FINAL: aluminio pintado

TORNILLO DE FIJACION para asegurar la barra DIN o el soporte:
acero galvanizado

CONECTOR para recibir sefiales de bus de campo
CONECTOR para enviar sefiales de bus de campo
CONECTOR M8 de suministro de potencia

CUBIERTA para acceso a conmutadores de direcciones de bus:
tecnopolimero

TORNILLO para asegurar la parte superior a la inferior

Luz LED

PLACA DE IDENTIFICACION: desmontable

IDENTIFICACION escrita con laser

TORNILLO asegurando la placa final

CONECTOR para médulos de base de vélvulas solencides
CONECTOR para médulos de sefiales de entrada/salida
JUNTAS de interconexién: NBR

@G ®eOO

SICGISISISIEIC]C)




www.roda

Servicio de Att. a

’

(7))
S
=
3
>

,

2

EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

DIAGRAMA DE CABLEADO EtherNet/IP

Placa final con control intermedio

Conexi6n a la red EtherNet/IP
IN (conector hembra M12, codificacién D)

1=TD+
4 gn  2=RD+
=2 4=RD-

Tuerca metdlica = Cubierta

OUT (conector hembra M12, codificacién D)

1=TD+
B 2-RD+

3=TD-
31 4=RD-

Anillo metdlico = Cubierta

Z
g H [~ LED de sefializacion de diagnéstico EtherNet/IP © EB 80 Net [conecior hembra Mg]
O: = g E;;E o L LED de sefializacién de diagnéstico EB 80 Net < | ZCANH
& S8 2 1 =
J ‘ 8 2=CANL
& 3= Token
® 4=GND

Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4_3 1 = bus +24V (marrén)

@ 2 = vélvula + 24V (blanco)
21 3 = GND (azul)
4 = GND (negro)

DATOS TECNICOS
Bus de campo 10 - 100 Mbit/s - Full-duplex - Half-duplex - Soportes auto-negotiation y Quick Connect (conexién répida)
Ajustes de fdbrica Denominacién del médulo: EB 80series

Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje

Voltaje de operacién minimo

Voltaje de operacién méximo

Voltaje méximo admisible

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Absorcién de corriente de alimentacién de bus
Némero méximo de pilotos

Nomero méximo de entradas digitales

Nomero méximo de salidas digitales

Nomero méximo de entradas analégicas
Nomero méximo de salidas analégicas

Nomero méximo de entradas para temperaturas
Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

*

S < B <

Software BOOTP/DHCP
12-10% 24 +30%
10.8*
31.2
32 Rk
Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y corfocircuitos
Bus de campo: 2 M12 F, codificacién D, alternador interno. Suministro de potencia: M8, 4-pin
EtherNet/IP: via luces LED locales y mensaijes de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
lcc nominal de 180 mA a 24V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muestran en la pagina B2.24

**Refiérase al manual del usuario para una descripcion més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable
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DIAGRAMA DE CABLEADO EtherCAT

Placa final con control intermedio

Conexién a la red EtherCAT
IN (conector hembra M12, codificacién D)
1=TD+
YA 2=RD+
®
N2 4=RD-
Tuerca metdlica = Cubierta

OUT (conector hembra M12, codificacién D)
1=TD+

& 2-Ro

3=TD-

=2 4=pD-

Anillo metdlico = Cubierta

Made in taly

® DOW

our

00z
0o
0
00 |err
A

IN
[ |ruN|

[~ LED de sefializacién de diagnéstico EtherCAT

EB 80 Net (conector hembra M8)

L LED de sefializacién de diagnéstico EB 80 Net
e sefializacién de diagnéstico ef < 2 1 1=CANH
8 2=CANL
A 3 =Token

4=CGND

} ‘

Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4 _3 1 = bus +24V (marrén)
2 = vélvula + 24V (blanco)
21 3 = GND (azul)

4 = GND (negro)

DATOS TECNICOS

Bus de campo

Ajustes de fébrica

Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje

Voltaje de operacién minimo

Voltaje de operacién méximo

Voltaje méximo admisible

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Absorcién de corriente de alimentacién de bus
Némero méximo de pilotos

Némero méximo de entradas digitales

Ndmero méximo de salidas digitales

Nomero méximo de entradas analdgicas
Némero méximo de salidas analégicas

Ndmero méximo de entradas para temperaturas
Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

<< <<

10 - 100 Mbit/s - Full-duplex - Soportes auto-negotiation y Quick Connect (conexién répida)
Denominacién del médulo: EB8Oseries
Automdtico desde el Master en funcién de su posicién topolégica. Correcciones con la funcién Second Slave Adress
12-10% 24 +30%
10.8 *
31.2
32 * Rk
Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y corfocircuitos
Bus de campo: 2 M12 F, codificacién D, alternador interno. Suministro de potencia: M8, 4-pin
EtherCAT: via luces LED locales y mensaies de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
lcc nominal de 180 mA a 24V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muestran en la pagina B2.24
** Refiérase ol manual del usuario para una descripcién més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

DIAGRAMA DE CABLEADO CANopen

Conexién a la red CANopen
BUS IN (conector macho M12, codificacién A) -

1 = CAN_SHLD
3 2 -
3 =CAN_GND
N/ 4=CANH
5=CAN_L

Tuerca metdlica = Cubierta

BUS OUT (conector hembra M12, codificacién A) |

— LED de sefidlizacién de diagnéstico CANopen

L LED de sefidlizacién de diagndstico EB 80 Net

[ Lo escrito a continuacién se encuentra debajo
de la placa de cubierfa:
’_ - interruptores de asignacién de direcciones

- Ajuste de la velocidad de transmisién y la

Placa

final con control intermedio

EB 80 Net (conector hembra M8)

2 1 1=CANH

Q 2=CANL
3 =Token

4% 4-6ND

L entrada de las resistencias de terminacién
Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4_3 1 = bus +24V (marrén)
@ 2 = vélvula + 24V (blanco)
21 3 = GND (azul)

4 = GND (negro)

DATOS TECNICOS
Bus de campo Cumpliendo con las especificaciones CiA DS401
Ajustes de fdbrica Denominacién del médulo: EB8Oseries — Direccién 5

Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje

Voltaje de operacién minimo

Voltaje de operacién méximo

Voltaje méximo admisible

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Absorcién de corriente de alimentacién de bus
Nomero méximo de pilotos

Nomero méximo de entradas digitales

Nomero méximo de salidas digitales

Nomero méximo de entradas analégicas
Nomero méximo de salidas analégicas

Nomero méximo de entradas para femperaturas
Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

= <= <

Hardware via DIP SWITCH
12-10% 24 +30%
10.8*
31.2
32 *kk
Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y corfocircuitos
Bus de campo: BUS IN M12 macho, 5 polos, codificacién A - BUS OUT M12 hembra, 5 polos, codificacién A - Suministro de potencia: M8, 4-pin
CANopen: via luces LED locales y mensaies de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
Icc nominal de 180 mA a 24V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no acfivo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muesiran en la pagina B2.24
**Refiérase al manual del usuario para una descripcion més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC daiiard el sistema de forma irreparable
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DIAGRAMA DE CABLEADO Profinet 10

Conexion a la red Profinet 10
P1 (conecfor hembra M12, codificacién D)
1=TD+

YAt 2=RD+
3 2 4 = RD.
Tuerca metdlica = Cubierta

P2 (conector hembra M12, codificacién D)

1=TD+
A\ 2-RD+

3=TD-
32 4=RD-

Anillo metdlico = Cubierta

Placa final con control intermedio

ssk b &

[~ LED de sefializacién de diagnéstico Profinet IO

EB 80 Net (conector hembra M8)

L LED de sefializacién de diagnéstico EB 80 Net < 1= CANH
2 _1 =
‘ @ 2=CANL
& 3=Token

4=GND

Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4 _3 1 = bus +24V (marrén)

2 = vélvula + 24V (blanco)
271 3 = GND (azul)

4 = GND (negro)

DATOS TECNICOS

Bus de campo

Ajustes de fébrica
Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje
Voltaje de operacién minimo
Voltaje de operacién méximo
Voltaje méximo admisible
Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Absorcién de corriente de alimentacién de bus

Nomero méximo de pilotos

Ndmero méximo de entradas digitales

Nomero méximo de salidas digitales

Némero méximo de entradas analégicas
Ndmero méximo de salidas analégicas
Nomero méximo de enfradas para temperaturas

Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

*

<< <<

10 - 100 Mbit/s - Full-duplex - Soportes Fast Start Up, Comunicacién RT, Shared Device, Identification & Maintenance 1-4
Denominacién del médulo: EB8Oseries - Direccién IP: 0.0.0.0
Software DCP
12-10% 24 +30%
10.8*
31.2
32 *kk
Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y corfocircuitos
Bus de campo: 2 M12 F, codificacién D, alternador interno. Suministro de potencia: M8, 4-pin
Profinet 10 via luces LED locales y mensajes de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
lec nominal de 180 mA a 24V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voliaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacion usando los cdleulos que se muestran en la pagina B2.24

**Refiérase al manual del usuario para una descripcion més detallada
*** IMPORTANTE! Un voliaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

DIAGRAMA DE CABLEADO Profibus-DP

Conexion a la red Profibus-DP
BUS IN (conector macho M12, codificacién B)

1=5V*
3l 2-A
4 1 4=8B

5 = Cubierta

BUS OUT (conector hembra M12, codificacién B) |
1=5V*

5 = Cubierta

* NO CONECTE NI EL PIN T NI EL PIN 3:

=1

nen b &
HEEELE
floooo

— LED de sefializacién de diagnéstico Profibus-DP

Placa final con control intermedio

EB 80 Net (conector hembra M8)

=== 1 P b e
. § B3 - LED de sefializacion de diagndstico EB 80 Net < ., 1-CANH
Lo escrifo a confinuacién se encuentra debajo ! 6 2=CANL
de la placa de cubierta: A= 3 =Token
- interruptores de asignacién de direcciones 4=GND

- entrada de las resistencias de terminacién

Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4_3 1 = bus +24V (marrén)
@ 2 = vélvula + 24V (blanco)
% 3 =GND (azul)

4 = GND (negro)

Solo se debe ufilizar la fuente de alimentacién
de las resistencias externas de terminacién

DATOS TECNICOS

Bus de campo

Ajustes de fébrica

Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje

Voltaje de operacién minimo

Voltaje de operacién méximo

Voltaje méximo admisible

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Absorcién de corriente de alimentacién de bus
Nomero méximo de pilotos

Nomero méximo de entradas digitales

Nomero méximo de salidas digitales

Nomero méximo de enfradas analégicas
Nomero méximo de salidas analégicas

Nomero méximo de entradas para femperaturas
Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

*

Cumpliendo con las especificaciones Profibus-DP DIN E 1924
Denominacién del médulo: EB8Oseries — Direccién 5
Hardware via ROTATORY SWITCH
12-10% 24 +30%

10.8*

31.2
32 k%

Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y corfocircuitos
Bus de campo: BUS IN M12 macho, 5 polos, codificacién B - BUS OUT M12 hembra, 5 polos, codificacién B - Suministro de pofencia: M8, 4-pin
Profibus-DP: via luces LED locales y mensaies de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
lec nominal de 180 mA a 24V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muestran en la pagina B2.24

** Refiérase ol manual del usuario para una descripcién més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC daiiard el sistema de forma irreparable
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DIAGRAMA DE CABLEADO Ethernet POWERLINK

Placa final con control intermedio

Conexion a la red Ethernet POWERLINK

P1 (conector hembra M12, codificacién D)
1=TD+

YAl 2=RD+
3 2 4 = RD.
Tuerca metdlica = Cubierta

P2 (onector hembra M12, codificacién D)

1=TD+
N 2-RD+

3=TD-
32 4=RD-

Tuerca metdlica = Cubierta

[~ LED de sefializacion de diagnéstico Ethernet POWERLINK

EB 80 Net (conector hembra M8)

| ~ | s - s
LED de sefializacion de diagndstico EB 80 Net 4 2, 1 1=CANH
‘ Q 2=CANL
& 3=Token

4=GND

Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4_3 1 = bus +24V (marrén)

2 = vélvula + 24V (blanco)
2 3 =GND (azul)

4 = GND (negro)

DATOS TECNICOS

Bus de campo

Ajustes de fébrica

Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje

Voltaje de operacién minimo

Voltaje de operacién méximo

Voltaje méximo admisible

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Absorcién de corriente de alimentacién de bus
Nomero méximo de pilotos

Némero méximo de entradas digitales

Nomero méximo de salidas digitales

Némero méximo de entradas analégicas
Némero méximo de salidas analégicas

Ndmero méximo de enfradas para temperaturas
Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

100 Mbit/s = Half-Duplex - Soportes auto-navigation
Denominacién del médulo: EB8Oseries — direccién nmero 2
Hardware via ROTATORY SWITCH
12-10% 24 +30%

10.8*

31.2
32 *kk

Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y cortocircuitos

Bus de campo: BUS IN M12 hembra, codificacién D, dlternador interno. Suministro de potencic: M8, 4-pin

Ethernet POWERLINK: via luces LED locales y mensaies de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado

lcc nominal de 180 mA a 24V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voliaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacion usando los cdleulos que se muestran en la pagina B2.24
** Refiérase ol manual del usuario para una descripcién més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC daiiard el sistema de forma irreparable
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

DIAGRAMA DE CABLEADO 10-Link 32 IN / 32 OUT

Placa final con control intermedio

- [— LED de sefializacién de diagnéstico 10-Link ° EB 80 Net (coneclor hembra Mg)
L LED de sefializacién de dlagnoshco EB 80 Net < 2 1 - CANH
‘ e 2= .?AkN L
4 i;éNT;
Conexién a la red 10-Link Suministro de potencia (conector macho M8)
BUS IN (conector hembra M12, codificacién A) Conexién para alimentacién de nodo y
ol alimentacién de vélvula auxiliar

7N 2-NC 43 1 = e A i)

3= 2 = vélvula + 24V (blanco)

41 4=C/Q 21 3 =GND (azul)

5=NC 4 = GND (negro)

DATOS TECNICOS
Bus de campo IO-Link versién 1.1
Velocidad de comunicacién Kbps 230.4 (COM3)
Vendor ID / Device ID 1046 (hex 0x0416) / 32 (hex 0x000020)
Tiempo de ciclo minimo ms 2.8
Longitud del procesado de datos 5 byte de entrada / 4 byte de salida
Rango de suministro de voltaje (conector M8) \% 12-10% 24 +30%
Voltaje de operacién minimo \% 10.8 *
Voltaje de operacién méximo \ 312
Voltaje méximo admisible \% 32
Suministro de potencia IO-Link (L+L — Conector Bus IN) VDC min 20, max 30

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos **

Consumo fuente de alimentacién

Nomero méximo de pilotos

Ndmero méximo de entradas digitales

Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

*

Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y cortocircuitos
Bus de campo: M12 macho, codificacién A - clase de puerto A. Suministro de potencia: M8, 4-pin
IO-Link: via luces LED locales y mensaijes de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
Ver manual de instrucciones 1O-Link
32
32
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no acfivo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdlculos que se muestran en la pagina B2.24

** Refiérase ol manual del usuario para una descripcién més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable
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DIAGRAMA DE CABLEADO 10-Link 64 OUT

Placa final con control intermedio

Conexién a la red 10-Link

BUS IN (conector hembra M12, codificacién A)

I LED de sefializacién de diagnéstico [O-Link

, EB 80 Net (conector hembra M8)

L_LED de sefializacién de diagndstico EB 80 Net < 2 1 12 = am |L'|
3 =Token

4
4=CND

2 Puerto Clase A Puerto Clase B ®
1=+ 1=+
3 1 2-NC 2220+
3=l Bt
. 4=C/Q  4=C/Q
5=NC 5=7k
DATOS TECNICOS
Bus de campo IO-Link versién 1.1
Velocidad de comunicacién Kbps 230.4 (COM3)
Vendor ID / Device ID 1046 (hex 0x0416) / 64 (hex 0x000040)
Tiempo de ciclo minimo ms 2.8
Longitud del procesado de datos 1 byte de entrada / 8 byte de salida
Rango de suministro de voltaje (conector M8) VDC 12-10% 24 +30%
Voltaje de operacién minimo VDC 10.8*
Voltaje de operacién méximo VDC 31.2
Voltaje méximo admisible VDC 32***
Suministro de potencia IO-Link (L+L — Conecfor Bus IN) VDC min 18, max 30

Proteccién

Conexiones

Diagnésticos™*

Consumo fuente de alimentacién

Nomero méximo de pilotos

Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

*

Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y cortocircuitos.
Bus de campo: M12 macho, codificacién A - clase de puerto A - clase de puerto B.
IO-Link: via luces LED locales y mensaies de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
Ver manual de instrucciones 10-Link 64 Output
64
0 = no activo; 1 = activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacion usando los calculos que se muestran en la pagina B2.24

** Refiérase al manual del usuario para una descripcién més detallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable

Nota: La isla EB 80 con 10-Link 64 OUT se puede conectar con una isla EB 80 con control eléctrico adicional, pero este iltimo no puede gestionar médulos IN o OUT.
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EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

DIAGRAMA DE CABLEADO CC-Link IE Field Basic

Placa final con control intermedio

Conexién a la red CC-Link IE Field Basic
P1 (conector hembra M12, codificacién D) ]
1=TD+
Y 2=RD+
®
I 4=RD-

Tuerca metdlica = Cubierta

P2 (conector hembra M12, codificacién D)

1=TD+
A 2-RD+

3=TD-
31 4=RD-

Tuerca metdlica = Cubierta

Paduz2 B LED de sefalizacion de diagnostico CC-Link IE Field Bosic | ©
= I € senalizacion de aiagnosfico n| el asic ‘ B 80 Ne‘ (Conec'or hembm Ms)
g e L LED de seializacién de diagndstico EB 80 Net < 1 @
y 2 1 =
‘ 8 2=CANL
It

Suministro de potencia (conector macho M8)

Conexién para alimentacién de nodo y
alimentacién de vélvula auxiliar

4 _3 1 = +24V bus (marrén)

2 = +24V vdlvula (blanco)
3 = GND (azul)

4 = GND (negro)

2 1

DATOS TECNICOS

Bus de campo

Ajustes de fébrica

Direccionamiento

Rango de suministro de voltaje

Voltaje de operacién minimo

Voltaje de operacién méximo

Voltaje méximo admisible

Proteccién

Conexiones

Diagndsticos**

Absorcién de corriente de alimentacién de bus
Nomero méximo de pilotos

Nomero méximo de entradas digitales

Nomero méximo de salidas digitales

Nomero méximo de enfradas analégicas
Nomero méximo de salidas analégicas

Nomero méximo de entradas para femperaturas
Valor de bit de datos

Estado de las salidas en ausencia de comunicacién

*

<< <<

100 Mbit/s Numero di stazioni occupate: da 1 a 4
Indirizzo IP: 192.168.3.32 Subnet Mask: 255.255.255.0
Software
12-10% 24 +30%
10.8 *
31.2
32 *okok
Médulo protegido para sobrecarga e inversién de polaridad. Salidas protegidas para sobrecargas y cortocircuitos.
Bus de campo: BUS IN M12 hembra, codificacién D, alternador interno. Suministro de potencia: M8, 4-pin
CC-Link IE Field Basic: via luces LED locales y mensaies de software. Salidas: via luces LED locales y bytes de estado
lcc nominal de 180 mA a 24 V
128
128
128
16
16
16
0 = no activo; 1= activo
Configurable para cada salida: no activo, mantenimiento del estado, configuracién de un estado predefinido

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los cdleulos que se muestran en la pagina B2.24

** Refiérase ol manual del usuario para una descripcion més defallada
*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC dafiard el sistema de forma irreparable
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Versién O-Link 64 Output

Codigo Descripcion Peso[g]

02282EQEN  Conexion eléctrica EtherNet/IP 350
EB 80

02282EQEC  Conexidn eléctrica EtherCAT 350
EB 80

02282EOPN  Conexion eléctrica Profinet 10 350
EB 80

02282E0CN  Conexién eléctrica CANopen 350
EB 80

02282EOPB  Conexion eléctrica Profibus-DP 350
EB 80

02282EOPL  Conexidn eléctrica Ethernet 350
POWERLINK EB 80

02282E0I0  Conexién eléctrica 350
IO-Link 32 IN'/ 32 OUT EB 80

02282E0LK  Conexidn eléctrica 180
|O-Link 64 OUT EB 80

02282E0CC  Conexidn eléctrica 350

CC-Link IE Field Basic EB 80
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B2.40

ACCESORIOS

E:

220
M12x1

Codigo Descripcion
0240009055  Conector hembra M12 de 5-pin, codificacién A

Nota: se puede utilizar para Bus CANopen y 1O-Link

220
M12x1

Codigo Descripcion
0240009038  Conector macho M12 de 5-pin, codificacién A

Nota: se puede utilizar para Bus CANopen

220
M12x1

220
M12x1
[

Codigo Descripcion
0240009036  Conector hembra M12 de 5-pin, codificacién B

Nota: se puede utilizar para Profibus-DP

Codigo Descripcion
0240009035  Conector macho M12 de 5-pin, codificacién B

Nota: se puede utilizar para Profibus-DP

Codigo Descripcion
0240005051 Conector BUS M12 4-pin, codificacién D

Nota: se puede utilizar para unidades BUS en la familia Ethernet (Profinet 1O, EtherCAT,
Ethernet/IP, Ethernet POWERLINK, CC-Link IE Field Basic)

Codigo Descripcién

0240005103 Conector recto para BUS M12-M12 4-pin, codificacién D, con cable de 3 m
0240005105 Conector recto para BUS M12-M12 4-pin, codificacién D, con cable de 5 m
0240005110 Conector recto para BUS M12-M12 4-pin, codificacién D, con cable de 10 m

Nota: se puede utilizar para unidades BUS en la familia Ethernet (Profinet IO, EtherCAT,
Ethernet/IP, Ethernet POWERLINK, CC-Link IE Field Basic)
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Codigo Descripcion

0240005093  Conector recto para BUS M12 4-pin, codificacién D, con cable de 3 m

0240005095 Conector recto para BUS M12 4-pin, codificacién D, con cable de 5 m

0240005100  Conector recto para BUS M12 4-pin, codificacién D, con cable de 10 m
Color del cable

2
% éxlmuri"o Nota: se puede utilizar para unidades BUS en la familia Ethernet (Profinet 1O, EtherCAT,
: ! 3 |Rop Ethernet/IP, Ethernet POWERLINK, CC-Link IE Field Basic)
4 4 | Azl
Codigo Descripcion 4]
. W0970513001 Conector recto 5-pin M12x1 S
=
@ =
Nota: se puede usar en IO-Link <
2 >

Codigo Descripcién

Pin onbt: del cable W0970513002  Conector recto 5-pin M12x1 con cable de L =5m
arrén
Blanco
Azl

b wNo—

Negro Nota: se puede usar en [O-Link
Gris 2
1 3
4

Codigo Descripcion
W0970513003  Conector 90° 5-pin M12x1

Nota: se puede usar en IO-Link
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Codigo Descripcion

?i ﬁ‘%lgggel cable W0970513004  Conector 90° M12x1 5-pin con cable de L =5m
2 |Blanco ~
2 o =i
151 gegro !‘ Y/ Yy Nota: se puede utilizar para [O-Link
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2204
2752
222752

Codigo Descripcion
0240009070  Conector T para alimentacién auxiliar

Nota: Se puede utilizar para [O-Link 64 OUTPUT

2- 2 2+ 2+




Codigo Descripcién
0240005220*  Cable para BUS de 20 m
0240005250  Cable para BUS CANopen de 20 m

* Se puede utilizar para unidades BUS en la familia Ethernet (Profinet 1O, EtherCAT,
Ethernet POWERLINK, CC-Link IE Field Basic)

Codigo Descripcién
0240005050 Conector RJ45 con 4 contactos de acuerdo con IEC 60 603-7

’

VALVULAS

Codigo Descripcion
in_| Color del cable 0240009060 Conector hembra M8 4-pin para suministro de pofencia, cable de L=3 m
; a’l\g;::%" 0240009037 Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, cable de L= 5 m
3 | Azl 0240009058 Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, cable de L= 10m
4 ; 0240009059 Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, cable de L =15 m

0240009P60 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, HIGH FLEX CLé, cable deL =3 m
0240009P37 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, HIGH FLEX CL, cable deL=5m
0240009P58 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de pofencia, HIGH FLEX CL6, cable de L= 10m
0240009P59 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, HIGH FLEX CL6, cable deL=15m

Negro 4 2
P,

** Cable de colocacién mévil, clase 6 segin IEC 60228

EB 80 - CONEXION ELECTRICA CON BUS DE CAMPO - E

Codigo Descripcion

® 0240009039 Tapén para conector M8

v 0240009040 Tapén para conector M12

PIEZAS DE REPUESTO
Codigo Descripcion
02282R1003 EB 80 interfaz o sello para conexién eléctrica
% Viene en packs de 10 piezas
Codigo Descripcién
@ 02282R1004 Kit de juntas entre la base y la cubierta de bus/sefial

Viene en packs de 10 piezas

Codigo Descripcién

02282R1005 EB 80 inferfoz o sello BUS/sefial
Viene en packs de 10 piezas
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EB 80 CONEXION ELECTRICA ADICIONAL - E PNEUMAT

La conexién eléctrica adicional se puede utilizar para conectar diferentes
sistemas EB 80 a un solo nodo de bus. Para hacer esto, la isla principal esté
equipada con una placa final cerrada tipo C3, equipada con un conector

Un cable conectado M8-M8 transmite la sefial ol sistema adicional.

El sistema se puede suministrar con una amplia gama de voltajes, de modo
que la isla EB 80 se puede controlar a 12 VCC o 24 VCC (patentada).

Se admiten sobretensiones de hasta el 30% del valor nominal, es decir, hasta
31.2V. El voltaje minimo para los pilotos solenoides puede ser de 10.8 V,

es decir, de 12V - 10%.

Los médulos constan de dos partes: una parte inferior con un solo cuerpo de
aluminio similar al utilizado para los buses de campo; Una parte superior
con un cuerpo de tecnopolimero especifico para el modelo adicional.

DATOS TECNICOS
Rango de voltaje de alimentacién \% 12-10% 24 +30%
Voltaje de operacién minimo \% 10.8 *
Voltaje de operacién méximo \% 31.2
Voltaje admisible méximo \% 32 ***
Suministro de potencia sin vélvulas controladas W 4 para “Conexién eléctrica — E” + 0.25 para cada “Base - B”
Potencia del piloto del solenoide en el arranque (Speed up) w 3 para 15 ms
Potencia del piloto del solenoide después del arranque (holding) w 0.3
Corriente admisible méxima A 4 confinuos, 6 instanténeos para suministro de vélvula
4 continuos, 6 instanténeos para bus y suministro de sefial
Proteccién Salida del piloto solenoide protegida para cortocircuito y sobrecarga
Diagnésticos Sefial de LED en la vélvula, LED en la conexién eléctrica y mensaije de software respecto a:
piloto solenoide cortocircuitado;
piloto solenoide con fallo de bobing; voltaje fuera de rango (subtensién y sobrefensién);
control de médulo de comunicacién; al conmutar, configuracién distinta a la almacenada.
Ndmero méximo de pilotos solenoides 128 **
Nomero méximo de pilotos solenoides controlables simulténeamente 38
para actuar un mayor némero de pilotos solenoides al mismo fiempo,
afiadir “Médulos intermedios - M” con conexién eléctrica
Ndmero méximo de sefiales ** 128 entradas digitales, 128 salidas digitales, 16 entradas analégicas, 16 salidas analégicas
Némero méximo de nodos ** 40 bases para vélvulas + 16 entradas digitales + 16 salidas digitales + 4 enfradas analdgicas + 4 salidas analégicas
Longitud méxima de los cables de conexién **** m 40
Temperatura ambiente C -10a + 50
°F 140122
Grado de proteccién IP65 (con conectores conectados o tapados si no se utiliza)
Peso g 320

*

*%

*** IMPORTANTE! Un voltaje superior a 32 VDC daiiard el sistema de forma irreparable.

Voltaje minimo de 10.8V requerido en pilotos solenoides. Verifique el voltaje minimo en la salida de la fuente de alimentacién usando los clculos que se muestran en la pagina B2.24
Nomeros totales, sumando los de la conexién del bus de campo y todas las conexiones adicionales.

**** Suma de la longitud de los cables entre la conexién eléctrica del bus de campo y cualquier conexién eléctrica adicional.
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COMPONENTES

@ CUERPO DE LA PARTE SUPERIOR: tecnopolimero

@ CUERPO DE LA PARTE INFERIOR: aluminio pintado

® PLACA FINAL: aluminio pintado

@ TORNILLO DE FIJACION para asegurar la barra DIN o el soporte:
acero galvanizado

(® CONECTOR para conexién a la isla de vélvulas (principal)

® JUNTA de inferfaz: NBR

@ CONECTOR M8 de suministro de potencia

CUBIERTA para acceso a los interruptores de direccion del bus:
tecnopolimero

® TORNILLO asegurando la parte superior a la inferior

Luz LED

@ PLACA DE IDENTIFICACION: desmontable

® Texto de IDENTIFICACION: escrita mediante laser

® TORNILLO asegurando la placa final

@ CONECTOR para médulos de base de vélvulas solenoides

® CONECTOR para médulos de sefiales de Entrada/Salida

r <
{ (@

DIAGRAMA DE CABLEADO

-
3
ey
Eé 2 - L LED de sefializacién de diagnéstico

EB 80 Net (conector hembra M8)

2 1 1=CANH

® @ 2=CANL
3 =Token
J a8 4 = GND (Negro)
B Suministro de potencia (conector macho M8)
S—E | <l Conexién para u|imentc|ci6n' f:|e nodo y
k] —|_ alimentacién de vélvula auxiliar

4 3 1 = bus +24V (marrén)

@ 2 = vélvula + 24V (blanco)
] 21 3 =GND (azul)
4 = GND (negro)

DIMENSIONES - CODIGOS DE PEDIDO

DIMENSIONES DE LA CONEXION ELECTRICA ADICIONAL

Codigo Descripcién Peso [g]
02282EOAD  Conexién eléctrica adicional EB 80 320
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CONECTOR M8 PARA SUMINISTRO DE POTENCIA

@ Ul

TAPON M8

CONECTOR M8 CON CABLE PARA CONEXION ENTRE ISLAS EB 80

37

RIS =
(O FI= Ea=

a1
M8x1

a1
M8x1

Codigo Descripcion

0240009060 Conector hembra M8 4-pin para suministro de pofencia, cable de L=3 m
0240009037 Conecfor hembra M8 4-pin para suministro de pofencia, cable de L=5m
0240009058 Conector hembra M8 4-pin para suminisiro de pofencia, cable de L= 10m
0240009059 Conecfor hembra M8 4-pin para suministro de potencia, cable de L=15m

0240009P60 **  Conector hembra M8 4:pin para suministro de potencia, HIGH FLEX CL6, cable de L= 3m
0240009P37 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de potencia, HIGH FLEX CL6, coble deL =5 m
0240009P58 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de pofencia, HIGH FLEX CL6, cable de L= 10m
0240009P59 **  Conector hembra M8 4-pin para suministro de pofencia, HIGH FLEX CLé, cable de L= 15m

** Cable de colocacién mévil, clase 6 segin IEC 60228

Codigo Descripcion

0240009039 Tapén para conector M8

Codigo Descripcion Peso [g]
0240010201 M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable L=1m 45
0240010205 M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable L=5m 185
0240010210 M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable L =10 m 330
0240010215 M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable L= 15m 475
0240010220 M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable L =20 m 620

0240010405 **  M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable protegido L=5m 185
0240010410 **  M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable protegido L =10m 330
0240010415 **  M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable protegido L= 15m 475
0240010420 **  M8-M8 conector recto de 4-polos macho con cable protegido L =20m 620

** Cable de colocacion mévil, clase 6 segin IEC 60228
IMPORTANTE: para garantizar un correcto funcionamiento del conjunto EB 80,
utilice sélo cables M8-M8 precableados, reforcidos y protegidos.

PIEZAS DE REPUESTO

EB 80 INTERFAZ O SELLO PARA CONEXION ELECTRICA

Z

EB 80 JUNTA ENTRE LA BASE Y LA CUBIERTA DE BUS/SENAL

<

EB 80 INTERFAZ O SELLO DE BUS/SENAL

c

Codigo Descripcion
02282R1003 EB 80 interfaz o sello para conexién eléctrica

Viene en packs de 10 piezas

Codigo Descripcion
02282R1004 Kit de juntas entre la base y la cubierta de bus/sefial

Viene en packs de 10 piezas

Codigo Description
02282R1005 EB 80 interfaz o sello BUS/sefial

Viene en packs de 10 piezas
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